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智能匯集。
仿生機器人關節電機模組

穩定高效與超高扭矩的精密模組
高可靠性 • 多種場景 • 靈活定制

產品聯絡人
 吳家慶
 地址：台北市南港區園區街3-1號10樓
 電話：02-6615-9111#1380



東元集團綜合研究所

智慧電控暨自動化事業部

仿生機器人關節電機模組
關鍵技術特點

東元自主設計,製造
 本機器人關節模組產品全程於台

灣設計與製造，落實 DMIT
（Design & Manufacture in 
Taiwan） 策略目標。

 透過排除紅色供應鏈，強化台灣
自主製造能量，積極打造台灣成
為全球民主陣營機器人產業供應
鏈的關鍵成員。

簡易的結構設計並達到高防護
特性
 All in One設計簡化生產裝配，通

訊連結控制，無需複雜走線，彈性
介面設計，可滿足各式機構設計需
求

產品參數

高速通訊功能
支持EtherCAT高速匯流排通訊，輕鬆實現多
軸高速應用。
具備廣泛的控制器相容性，可與業內主流系
統品牌搭配使用。

優質的電機創新設計


